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OZET

ROS 2, bilgisayarli gorme ve uygulamali yapay zeka ile robotik yaziliminda uzmanlagan, dort yillik otonom sistemler takim
kaptani son sinif Bilgisayar Muhendisligi 6grencisi. Bilgisayarli gorme, LiDAR tabanl yerel yol planlama (occupancy grid + A*)
ve dogal dil komutlarini yorumlayan yerel bir LLM'i entegre eden tam bir drone simtilasyon sistemi gelistirdim. Otonomi
yigininin tamaminda uygulamali deneyim: algilama (YOLOv8, OpenCV), konumlandirma ve haritalama (SLAM, Nav2),
hareket planlama ve ¢ok robotlu entegrasyon (IHA, IKA, robotik kol).

ROBOTIK & YAPAY ZEKA PROJELERI

Bitirme Projesi — LMM Tabanh Cok Robotlu Simiilasyon Sistemi2025 — 2026
ROS 2 - Gazebo Fortress - LIDAR + A* - Yerel LLM
+ 15x15 m'lik bir arenada quadcopter drone, 6 eksenli kol tagiyan paletli IKA ve cevresel hedefleri; GPU LiDAR, IMU, GPS
ve ¢oklu kamera igeren sensor paketiyle entegre eden bir similasyon tasarladim.
* Otonom gorev hatti uyguladim: grid tarama, OpenCV HSYV filtreleme ile kirmizi hedef tespiti, engelden kaginma igin
LiDAR tabanl yerel yol planlama (occupancy grid + A*) ve kolla al-birak iglemi.
* Dogal dil komutlarini robot eylemlerine ¢eviren yerel bir LLM (Ollama tzerinden Llama 3.1 8B) entegre ettim; GPU
render, IMU drift dizeltme ve quaternion'dan yaw ¢ikarimi sorunlarini ¢ézdum.
Teknolojiler: ROS 2, Gazebo Fortress, Python, C++, OpenCV, LIiDAR, A*, Llama 3.1 / Ollama, Ubuntu 22.04

"Umay" Otonom Kara Araci (TEKNOFEST iKA)2024 — 2025
Takim Kaptani - Jetson AGX Orin - Nav2 / SLAM
* 70 kg'lik dort tekerlekli rocker-bogie IKA'nin yazilimini yénettim: Jetson AGX Orin + STM32 mimarisinde gergek zamanli
nesne tespiti (YOLO), konumlandirma-haritalama (slam_toolbox) ve navigasyon (Nav2 + TEB yerel planlayici).
« ZED2i, Intel RealSense D435i ve Logitech kameralari arasinda algilamayi koordine ettim; yarisma sartnamesi icin
otonomi ve guvenlik sistemi mimarisini tanimladim.
Teknolojiler: ROS 2, Nav2, slam_toolbox, YOLO, Jetson AGX Orin, ZED2i, RealSense, C++, Python

Bilgisayarli Gorme Tespit Sistemleri (Tarimsal & Endiistriyel)2024 — 2025
* Cok sayida YOLOv8/OpenCV tespit sistemi gelistirdim: domates toplama kolu igin hedef tespiti (Roboflow veri setiyle
egitildi, mMAP@0.5 = %94,97), Jetson Orin Nano uzerinde bitki blylimesi izleme ve midahaleye dayanikl loglamal
kamera tabanli hayvan sayim sistemi.

Teknolojiler: Python, YOLOvV8, OpenCV, Roboflow, Jetson Orin Nano, Derin Ogrenme

is Saghg: Kontrol Sistemi (TUBITAK 2209-A Destekli)2024
* Koruyucu ekipman olmadan makinelere yaklasan calisanlari tespit eden ve dogru ekipman kullanimini denetleyen,
gercek zamanl uyarilarla is yerindeki insan hatasini azaltan bir bilgisayarli gérme sistemi gelistirdim.
Teknolojiler: Python, OpenCV, Derin Ogrenme, ResNet, YOLOV8

DENEYIM

TEMSA — Stajyer Yazilim Gelistirme MiihendisiEyl 2025 — Oca 2026
* CAN bus ve UDS diagnostik protokollerini analiz ettim ve arag igi log analizleri yaptim; robotik kontrol ¢alismalarini
tamamlayan gomuli/otomotiv sistem deneyimi kazandim.
Teknolojiler: CAN Bus, UDS, PLC, C++

EGITIM

GCukurova Universitesi — Bilgisayar Miihendisligi (Lisans)Eki 2021 — Haz 2026
Adana, Tiirkiye

TEKNIK YETENEKLER

Robotik: ROS, ROS 2, Gazebo, Nav2, slam_toolbox, SLAM, A* / yol planlama, TEB Planner, occupancy grid
YZ | Gérme: Bilgisayarli Gérme, OpenCV, YOLOvVS, Derin Ogrenme, ResNet, LLM (Llama / Ollama), Roboflow
Donanim: Jetson AGX Orin, Jetson Orin Nano, STM32, LiDAR, ZED2i, Intel RealSense, IMU/GPS

Diller & Araglar: Python, C++, C#, Git/GitHub, Linux (Ubuntu), Laravel

BASARILAR & LIDERLIK

* Genel Takim Kaptani, 1.5 Adana Cyberova Otonom Teknolojiler Takimi (2023—-2025); dort yil boyunca otonomi, algilama
ve arag kontrolu Uzerine galistim (Yazilim Uyesi — Kaptan).
e TEKNOFEST !_(at_|I|mC|S| 2023-2025; insansiz Kara Araci, Tarlmsgl iKA, Robotaksi ve Sanayide Dijital Teknolojiler
yarismalari; TUBITAK 2209-A arastirma destegi (2024); Goruntu Isleme Sertifikasi, Sanayi ve Teknoloji Bakanligi (2023).
Diller: Tiirkge (Ana Dil), Ingilizce (Profesyonel Calisma Yetkinligi — Teknik Okuma & Yazma)
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